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1. Adatlap

1.1. RG6
Altalanos jellemzék Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység
Terhelhet8ség surléddsos megfogds esetén |- - 6 kgl
@f\@ . ; 13,2 [Ib]
il
|6Kg
Terhelhet8ség (aldtdmasztdsos megfogads) - - 10 kgl
E‘\j - - 22,04 [Ib]
o™
Teljes befogdsi tartomany (szabdlyozhatd) 0 - 160 [mm]
- 6,3 [in]
Ujjmozgatds felbontasa - 0.1 - [mm]
- 0,004 |- [in]
Ismétlési pontossdg - 0.1 0,2 [mm]
- 0,004 0,007 [in]
Irdnyvaltas holtjatéka 0,1 - 0,3 [mm]
0,004 - 0,01 [in]
Fogderd (szabdlyozhatd) 25 - 120 [N]
Fogoderd eltérése 125 %
Megfogdsi sebesség* 51 - 160 [mm/s]
Megfogds idészlikséglete** 0,05 - 0,15 [s]
Allithato tartokeret billentési pontossaga - <1 - °
Taroldsi hémérséklet 0 - 60 [°C]
32 - 140 [°F]
Motor Integralt, elektromos BLDC
IP-besorolas IP54
Méretek 262 x 212 x 42 [mm]
10,3x8,3x1,6 [in]
Sdly 1,25 kgl
2,76 [Ib]

* Lasd a tdblazatot a kovetkezd oldalon.

** Az ujjak kozotti 6sszesen 8 mm-es mozgast alapul véve. A sebesség egyenesen aranyos az

erdvel. Tovabbi részletekért 1dsd a sebességtabldzatot a kdvetkezd oldalon.
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Uzemi koriilmények Minimum Jellemzé Maximum
Tapellatas 20 24 25 V]
Aramfelvétel 70 - 600* [mA]
Uzemi hémérséklet 5 - 50 [°C]
41 - 122 [°F]
Relativ pdratartalom (nem lecsapédo) 0 - 95 [%]
Szadmitott lizemi élettartam 30 000 - - [Ora]

* Az elengedés sordn az dramerdsség csucsértéke akdr 3 A (max. 6 ms) is lehet.

RG6 megfogasi sebességének grafikonja

Gripper width speed

—— RG6 speed @ 120 N
—RG6 speed @ 80 N
— RG6speed @25 N
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RG6 miikodési tartomdnya

Hosszu targyak megfogasakor eléfordulhat, hogy a biztonsagi kapcsoldk véletlendl
aktivdléddnak. A munkadarab maximalis magassaga (az ujjhegyek végétél mérve) a megfogasi
szélességtdl (w) fligg. Az egyes szélességértékekhez tartozé magassdg (h) aldbb lathato:
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Ujjhegyek

Az alapkivitel(i ujjhegyek sokféle munkadarabhoz haszndlhatok. Ha egyéni ujjhegyekre van
szlikség, akkor azokat a lenti méretek (mm) alapjan el lehet ligy késziteni, hogy illeszkedjenek
a fogdszerkezet ujjhegyeihez:
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X alaku ujjhegyek
Ezekkel az ujjhegyekkel a megfogd konnyebben képes henger alaki munkadarabok
felszedésére és elhelyezésére. Az ujjhegyek egyszerre alkalmazzak a surléddsos és az
alatamasztasos megfogds elvét, ezzel névelhetd a megfogandd munkadarab stabilitdsa €s a
terhelhetéség.
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[0.492]
12.50

Ezek az ujjhegyek kiegészitéként kaphatdk, kiilon kell 8ket beszerezni. Az ujjhegyek
beszerzéséhez forduljon ahhoz a kereskeddhoz, akitél az RG megfogdt vdsdrolta.

+  RG6 X alaku ujjhegyek, PN 105876
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Ezekkel az ujjhegyekkel a megfogd képes munkadarabokat felszedni és elhelyezni sz(ik
terekben — pl. dobozokon vagy lddakon belil —, ahol maskiilénben a megfogd tul szélesnek

bizonyulna.
B
3 [0.772]

19.60

Ujjhegyhosszabbitd, 50 és 100 mm
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A hosszabbitdk csokkentik a fogderdt:

50 mm — az el8irt fogderd 73%-a all rendelkezésre.
100 mm — az eldirt fogderé 57,5%-a all rendelkezésre.

Ezek az ujjhegyek kiegészitéként kaphatdk, kiilon kell Sket beszerezni. Az ujjhegyek
beszerzéséhez forduljon ahhoz a kereskedéhdz, akitél az RG megfogdt vasarolta.

« RG6 ujjhegyhosszabbité, 50 mm, PN 105874
RG6 ujjhegyhosszabbitd, 100 mm, PN 105875
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1.2. RG6
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
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