ADATLAP

RG2-FT

v11



ADATLAP

@robot
1. Adatlap

1.1. RG2-FT
Altalanos jellemzék Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység
Terhelhet8ség surléddsos megfogds esetén |- - 2 k]
Q/ﬁ\?‘ . - 4.4 [Ib]
|2Kg
Terhelhet8ség (aldtdmasztdsos megfogas) - - 4 kgl
-§ ; - 8.8 [lb]
e
Teljes befogdsi tartomdany (szabalyozhatd) 0 - 100 mm]
- 3,93 in]
Ujjmozgatds felbontdsa - 0.1 - mm]
- 0,004 |- in]
Ismétlési pontossag - 0.1 0,2 mm]
- 0,004 0,007 in]
Irdnyvaltds holtjatéka 0,2 0,4 0,6 mm]
0,007 0,015 0,023 in]
Fogderd (szabdlyozhatd) 3 - 40 ]
Megfogdsi sebesség* 55 10 184 mm/s]
Megfogds idészlikséglete** 0,04 0,07 0,11
Allithato tartokeret billentési pontossaga - <1 -
Kornyezeti miikodési hémérséklet 5 - 50 [°C]
Tarolasi hémérséklet 0 - 60 [°C]
Motor Integralt, elektromos BLDC
IP-besorolas IP54
Méretek 219 x 149 x 49 [mm]
8,6 x59x19 [in]
Termék sulya 0,98 kg]
2,16 [1b]

* Lasd: RG2-FT megfogdsi sebességének grafikonja.

** Az ujjak kdzotti 6sszesen 8 mm-es mozgdst alapul véve. A sebesség egyenesen ardnyos az
erével. Tovabbi részletekért l[dsd: RG2-FT megfogasi sebességének grafikonja.
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Eréérzékelé jellemzéi Fxy Fz Txy Tz Mértékegység
Névleges teljesitmény 20 (40 |0,7 0,5 |[[N][Nm]

Egy tengely tulterhelése 200 |200 |200 (200 ([%]

Zajmentes felbontds 0.1 0,4 |0,008|0,005([N][Nm]
Egytengelyes alakvdltozds névleges 04 |01 |2 5 [mm][°]
teljesitménynél 0,015(0,04 [in] []

Teljes mértékl nemlinearitds <2 [%]
Hémérsékletkompenzacid

Kozelitésérzékel6 jellemzoi Min. Jellemzé Max.
Erzékelési tartomany 0 - 100 [mm]
0 - 3,93 |[[in]
Pontossag - 2 - [mm]
- 0,078 - [in]
Nemlinearitds* - 12 - [%]

* A nemlinearitds a maximalis értékre vonatkozik, és fligg a tdrgy tulajdonsagaitdl (pl. a felllet
jellegétdl és szinétdl).

Uzemi koriilmények Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység
Feszlltségigény (PELV) 24 - 24 I\
Energiafogyasztds 6,5 - 22 W]
Uzemi hémérséklet 0] - 55 [°C]

32 - 131 [°F]
Relativ paratartalom (nem lecsapddo) 0 - 95 [%]
Szamitott lizemi élettartam 30 000 - - [Ora]
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Kozelitésérzékeld jellemzé pontossaga
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RG2-FT megfogdsi sebességének grafikonja

Gripper width speed
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A megfogé miikodési tartomanya

87,74

A méretek milliméterben vannak megadva.
Ujjhegyek

Az alapkivitel(i ujjhegyek sokféle munkadarabhoz haszndalhatdk. Ha egyedi ujjhnegyekre van
szlikség, azokat ki lehet Ugy alakitani, hogy illeszkedjenek a megfogé ujjaihoz.
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Min. viewing angle
for finger ocpening
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SECTION G-G

0,007 0
2896 -0,02 |1,102 gé -0,001

4xM2-6H ¥ 5[0,197]

0,2[0,008] x 45

R1[0,02]

5[0,177]
1,5[0,059]

3[0.118]

1 [0.02] x 450

-0,007 -0
24 g6 -0.02 |0.945 g6 -0,001

A megfogd ujjanak méretei, milliméterben.



ADATLAP @ robot

MEGJEGYZES:
Az ujjhegyek tervezésekor a kovetkezdbket kell figyelembe venni az optimalis
mukodés fenntartasa érdekében:

Szabad kitekintés a kozelitésérzékel6k szamara

A kozelitésérzékelbket dvni kell a kdzvetlen napsugdrzastol és erds
fényforrasoktdl

Meg kell akadalyozni a por és folyadékok behatolasat

FIGYELEM:

A kozelitésérzékeldk érzékeny alkatrészek, ezért dvni kell azokat a kovetkezdk
ellen:

Kozvetlen erés fény (példaul iranyitott Iézerforrasok)
Kozvetlen magas hémérséklet
Barmiféle mechanikus érintkezés

Barmiféle folyadékkal vagy elektromosan vezetéképes, finom porral vald
érintkezés

MEGJEGYZES:
Rendszeresen tisztitsa meg a kozelitésérzékeld fellletét 5 cm tdvolsagbdl

rafdjt alacsony nyomdsu slritett levegdével (<5 bar). Makacsabb szennyezédés
eltdvolitdsdhoz hasznaljon izopropil-alkoholt puha pamut torlével.

Az ujjak vastagsaga

Az ujjak vastagsdgdnak bedllitdsa az alapértelmezett ujjhegyek figyelembevételével tortént,
és ez nem valtoztathatd meg a programban. Egyedi ujjhegyek haszndlatakor a felhasznaldnak
kézzel kell kompenzdlnia az ujjak vastagsaga kozotti kiilonbséget.



ADATLAP @ rObOt
1.2. RG2-FT
'\ 75[2.953] ﬁ"
148[5,840] j:u 49[1,529]
_ i i
; e 65[2,556] als
LA
27[1.063]
J I\

100[3.937]

A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.

4x M2 6 [0,238]

®»30[1,181]
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