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1. Adatlap

1.1. 3FG15
Altalanos jellemzék Minimum Jellemz6é Maximum Mértékegység
Terhelhet8ség Megfogds - - 10 kgl
surlédasos megfogas - - 22 [Ib]
Rugalmas - - 8 [kg]
megfogds - - 17 [Ib]
esetén
Terhelhetéség (aldtdmasztdsos megfogds) |- - 15 kgl
: - - 33 [Ib]
b
I_.-'. " 4 - 152 [mm]
o Kulsé e 0,16 - 5,98 [in]
Megfogasi atmérd* —
( ' N 35 - 176 [mm]
Belsé *_® 1,38 - 6,93 [in]
Ujjmozgatds felbontdsa - 0.1 - [mm]
- 0,004 - [in]
Atméré-ismétlési pontossdg - 0,1 0,2 [mm]
- 0,004 0,007 [in]
Fogderd Megfogds 10 - 240 [N]
Rugalmas 10 - 140 [N]
megfogds
Fogderd (szabalyozhatd) 1 - 100 [%]
Megfogasi sebesség (atmérd valtozasa) - - 125 [mm/s]
Megfogdsi id6 (fék aktivdlasdval egytitt)** - 500 - [ms]
Megtartja a munkadarabot aramkimaradas |Igen
esetén?
Taroldsi hémérséklet 0 - 60 [°C]
32 - 122 [°F]
Motor Integralt, elektromos BLDC
IP-besorolas IP67
Méretek [Ho x Szé x Q] 156 x 158 x 180 [mm]
6,14 x 6,22 x 7,08 [in]
Suly 115 (ka]
2,5 [Ib]

* Gyarilag szallitott kivitelben

**10 mm-es dtmérdvaltozds esetén. Ldsd még: Megfogasi modok.
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Uzemi kériilmények Minimum Jellemzé Maximum
Tapellatds 20 24 25 V]
Aramfelvétel 43 - 1500* [mA]
Uzemi hémérséklet 5 - 50 [°C]
41 - 122 [°F]
Relativ pdratartalom (nem lecsapédo) 0 - 95 [%]
Szdmitott lizemi élettartam 30 000 - - [Ora]

* Az alapbedllitas 600 mA.
Ujjak

A gyadrilag szallitott ujjak harom kiilonféle pozicidban szerelheték fel, ezzel kilonféle
Fogderék és Megfogasi atmérdék érhetdk el.
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A gyarilag szallitott ujjak hossza 49 mm (L jeloléssel a lenti dbrdn). Ha egyéni ujjakra van
szikség, akkor azokat a lenti méretek (mm)[in] alapjan el lehet lgy késziteni, hogy
illeszkedjenek a megfogohoz. A sziikséges csavarok mérete M4x8 mm (alkalmazzon 3 Nm
meghuzasi nyomatékot):
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Ujjhegyek

A gyarilag szdllitott ujjhegyek az aldbbi listdn lathatok. A kiilonféle ujjhegyek kiilonféle
Fogoerék és Megfogasi atmérdk elérésére alkalmasak.

«  ©10 mm, acél

« @13 mm, acél

13,5 mm, szilikon

« 16,5 mm, szilikon

Ha egyéni ujjhegyekre van sziikség, akkor azokat a lenti méretek (mm)[in] alapjan el lehet gy

késziteni, hogy illeszkedjenek a megfogd ujjaihoz. A szilkséges csavarok mérete M4x8 mm
(alkalmazzon 2,5 Nm meghtzasi nyomatékot):
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Az aldbbi grafikonon az egyedi ujjhegy megengedett maximalis terhelhetdsége lathatd, a
hosszusdga fliggvényében.

Max Payload (Kg)

Fingertip Lenght vs Max Payload

10

25 30 35 40 45 50 55

Fingertip Length (mm)

Length

60 65 70 75

Az aldbbi grafikonon lathatd, hogyan csdkken %-os mértékben a maximalisan elérhetd erd az
ujj hosszanak novekedésével egyéni ujjhegyek hasznalatakor.
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X alaku ujjhegyek

Ezekkel az ujjhegyekkel a megfogd konnyebben képes kerek alaku, gallérszer( résszel
rendelkezd munkadarabok felszedésére és elhelyezésére. Az ujjhegyek egyszerre
alkalmazzak a surléddsos és az aldtdmasztdsos megfogas elvét, ezzel ndvelhetd a
megfogandd munkadarab stabilitdsa és a terhelhetdség.

@

[1.654]

Ezeknek az ujjhegyeknek a hasznalatakor &llitsa az ujjhegyatmérét 16 mm-re a
robotprogramban. Ezek az ujjhegyek valaszthatd kiegészitéként kaphatdk, kilon kell 8ket
beszerezni. Az ujjhegyek beszerzése érdekében forduljon a forgalmazdhoz.

«  3FG X alaku ujjhegyek, PN 105877
Belsé/kiils6 megfogds

Ebben a dokumentumban a belsé megfogds és a kiilsé megfogas kifejezés haszndlatos. Ezek
az elnevezések arra utalnak, hogyan fogja meg a szerszdm a munkadarabot.

Kiils6 megfogas Belsé megfogas

Megfogdsi modok

A 3FG15 haszndlatakor két kiilonb6zé megfogasi mdod koziil lehet vélasztani. Mindkét mdd
esetében haszndlhatd a belsé és a kiilsé megfogas is.
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Normal megfogas Rugalmas megfogads

Ezt a megfogdsi mddot hasznalja, ha: Ezt a megfogdsi mdédot hasznalja, ha:
« Atdrgy atmérdje ismert és nem valtozik. | « A targy atmérdje nem ismert, vagy
. Toébb mint 140 N megfogdsi erét kell jelentbsen eltérd lehet.
alkalmazni. « Legfeljebb 140 N megfogasi erét kell
alkalmazni.

Normal megfogas

A megfogdasi mlvelet két szakaszbdl all:

1. szakasz: Biztonsdgi okbdl az ujjak kisebb erével (>140 N) kezdik meg a mozgdst, nehogy
kart tegyenek barmiben, ami esetleg a megfogd ujjai és a munkadarab kdzé szorul.

2. szakasz: Amikor a megfogd atmérdje megkdzeliti az atmérd beprogramozott célértékét, a
megfogé megndveli a fogderdt, hogy a beprogramozott nagysagu erével hajtsa végre a
megfogdst. A megfogds utdn a rendszer aktivélja a féket (kattand hang jelzi). A fék
aktivaldsardl, amely ,Erételjes megfogds érzékelve” paraméterként is ismert, a gydrilag
szallitott fliggvények segitségével lehet meggyézddni. A fék a kifejtett erével tartja a
munkadarabot, ekézben nem fogyaszt dramot, és dramkimaradds esetén is megtartja a
munkadarabot. A rendszer automatikusan deaktivalja a féket, amikor a megfogd elengedést
vagy Uj megfogdsi parancsot hajt végre. A megfogd programozasa kdzben a fék
deaktivalhatd a kezeldfellilet megfeleld funkcidja segitségével.

Rugalmas megfogds

Az ujjak a célként bedllitott nagysagu erdével kezdenek mozogni. Amikor a megfogé hozzaér a
tdrgyhoz, a beprogramozott nagysdgu, eldirt erével hajtja végre a megfogdst. A megfogds
utan a rendszer aktivalja a féket (kattand hang jelzi). A fék aktivaldsardl, amely ,Erételjes
megfogds érzékelve” paraméterként is ismert, a gydrilag szallitott fliggvények segitségével
lehet meggy6zdédni. A fék a kifejtett erével tartja a munkadarabot, ekdzben nem fogyaszt
dramot, és aramkimaradas esetén is megtartja a munkadarabot. A rendszer automatikusan
deaktivdlja a féket, amikor a megfogd elengedést vagy Uj megfogdsi parancsot hajt végre. A
megfogé programozasa kdzben a fék deaktivdlhatd a kezeldfelllet megfeleld funkcidja
segitségével.
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MEGJEGYZES:

Az elérhetd megfogdsi sebességet a kovetkezd paraméterek befolydsoljak:

1. 100%-nal kisebb eldirt erd (F) hasznalatdval csokkenthetd a megfogasi
sebesség.

2. Az atméré célértékének nagysaga: minél nagyobb az dtmérd célértéke (a
megfogds csaknem teljesen nyitott helyzetben térténik), annal kisebb az
elérheté megfogdsi sebesség.

100%

é\"
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75%

Gripping speed

30%

Fully Open Closed
(FO)
Diameter

Fogderd

A teljes fogderd nagy mértékben az ujjak altal bezart 8 szogon
mulik. Mind a belsd, mind a kiilsé megfogds esetében igaz, hogy
minél kisebb az ujjak altal bezart sz6g, annal nagyobb a kifejtett
erd, amint az aldbbi grafikonon is lathato.

Bar az ujjak 0 és 180 fok kozotti szogre tudnak bedlini, a
szogtartomany kiilsé megfogds esetén 30°-165°, belsé megfogds
esetén 20°-160°.
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A grafikon 1 A armerdsségnél, szilikon ujjhegyek és fém munkadarab haszndlataval végzett
méréseken alapul. A grafikonon lathaté szazalékos értékek az erd célértékének szazalékos
aranydra vonatkoznak. A kék vonal a normal megfogds funkciét dbrazolja, a szaggatott vonal
pedig a rugalmas megfogds funkciét dbrazolja.

MEGJEGYZES:

A teljes kifejtett erét az ujjak altal bezart sz6g, a bemeneti dramerésség (egyes
robotoknal a szerszamtarcsa csatlakozdsa korldtozza), valamint az ujjhegyek és
a munkadarab anyaga kodzétti surlddasi egylitthatd befolydsolja.

Megfogdsi atméré

A gyaérilag sZzallitott ujjak és ujjhegyek kiilénféle konfigurdcidival széles tartomanyban
varidlhaté a megfogdsi dtméré.

Ujj poziciéja Ujjhegy (mm) Kiils6 megfogdsi tartomany Belsé megfogasi tartomany

(mm) (mm)
@10 10-117 35-135
1 013 7-14 38-138
?16,5 4-11 41-140
@10 26-134 49-153
2 013 23-131 52-156
016,5 20-128 55-158
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Ujj poziciéja Ujjhegy (mm) Kiils6 megfogdsi tartomany

Belsé megfogasi tartomany

(mm) (mm)
@10 44-152 65-172
3 213 41-149 68-174
016,5 38-146 71-176

Feltételek:

« Kiilsé megfogdsi szog min. 165° (1. pozicid), 163° (2. pozicid), 161° (3. pozicid) és max. 30°

(mindhdrom pozicid)

+ Belsé megfogdsi szog min. 160° és max. 30°

Minél kdzelebb van az dtméré a maximalishoz, annal kisebb a bezart szog,

kovetkezésképpen anndl nagyobb az erd.

1.2. 3FG15
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
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